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S Y L A B U S  P R Z E D M I O T U   

N A  S T U D I A C H  P O D Y P L O M O W Y C H  
 

Nazwa przedmiotu (w języku polskim): 
Przetwarzanie danych fotogrametrycznych pozyskanych w wyniku nalotów 

bezzałogowych 

Nazwa przedmiotu (w języku angielskim): Post-processing of photogrammetric data acquired from UAV missions 

Wydział: Wydział Geodezji Górniczej i Inżynierii Środowiska 

Nazwa studiów podyplomowych: Zastosowanie Bezzałogowych Statków Latających (BSL) w rozwiązywaniu zagadnień 

inżynierskich 

Liczba punktów ECTS: 3 

Liczba godzin zajęć dydaktycznych: 12h (4h wykład, 8h laboratoria) 

Język wykładowy: polski 

Semestr studiów: Pierwszy 

Strona internetowa:  - 

Osoba odpowiedzialna za przedmiot: Prof. dr hab. inż. Krystian Pyka 

Osoby prowadzące zajęcia: dr hab. inż. Paweł Ćwiąkała, mgr inż. Paweł Wiącek 

 

 

Zakładane efekty uczenia się przypisane do przedmiotu 

 

1. w zakresie wiedzy:  
Uczestnik ma wiedzę z zakresu sposobów przetwarzania danych pozyskanych BSL. 

2. w zakresie umiejętności:  
Uczestnik potrafi samodzielnie wykonać opracowanie fotogrametryczne prowadzące do wygenerowania gęstej 
chmury punktów, numerycznego modelu pokrycia terenu oraz ortofotomozaiki.  
Uczestnik potrafi zastosować podstawowe metody cyfrowego przetwarzania obrazów i przetwarzania chmur 
punktów. 
Uczestnik potrafi określić możliwościach pozyskania wyników z zadanych zestawów danych. 
 
3. w zakresie kompetencji społecznych:   
Uczestnik jest gotów do współpracy ze zleceniodawcami w zakresie przygotowania produktów wynikowych o 
określonej jakości. 
 

 

 

 

 

Sposoby weryfikacji i oceny zakładanych efektów uczenia się 

 

Przedmiot zaliczany jest na podstawie projektu na podstawie zajęć wykładowych i laboratoryjnych. 
 

 

Formy zajęć 

forma zajęć liczba godzin zajęć sposób zaliczenia 

Wykład 4 projekt na podstawie zajęć wykładowych 

Laboratoria 8 projekt 
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Ramowe treści kształcenia (program wykładów i pozostałych zajęć) 

Wykłady: 
1. Matching zdjęć. – Linie epipolarne. Zdjęcia epipolarne. ABM. VLL. Podstawy gęstego matchingu. 

Ograniczenia dla technologii gęstego matchingu. 
2. Chmura punktów jako produkt fotogrametryczny. LiDAR jako źródło chmur punktów . Porównanie chmury 

ze zdjęć z chmurą LiDAR  
3. Klasyfikacja chmur punktów. Standard podziału na klasy.   

 
Zajęcia laboratoryjne: 

1. Generowanie gęstej chmury punktów 
2. Klasyfikacja chmury punktów 
3. Generowanie ortomozaiki na podstawie zdjęć z BSL i danych LiDAR 

Zasady udziału w poszczególnych zajęciach 

 

obecność 
 

 

Metody i techniki kształcenia 

 

Wykład, zajęcia laboratoryjne 
 

 

Sposób ustalenia oceny końcowej z przedmiotu 

 

Wiedza z wykładów jest weryfikowana bezpośrednio podczas zajęć laboratoryjnych. Weryfikacja przyswojenia wiedzy następuje w ramach 

omawianych przykładów praktycznych. Zaliczenie przedmiotu jest ustalane na podstawie projektu z zajęć laboratoryjnych.  
 

Wymagania wstępne i dodatkowe 

 

Brak 
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Informacje dodatkowe 

 

 

 

 

 

 

 

 


